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1. Introducao

OBJETIVOS

1. APRESENTAR UM PANORAMA GERAL DO CONTEXTO
DA GEOINFORMACAO NA AREA AMBIENTAL;

2. PROPICIAR DISCUSSAO /REFLEXAO



1. Introducao

GEOPROCESSAMENTO :
PROCESSAMENTO DE DADOS REFERENCIADOS ESPACIALMENTE

COORDENADAS

‘4 (P.EX.. LAT./LONG.)
—

T— (X, Y, 2)

-

ATRIBUTO

(P.EX. ALTITUDE,
TEORDEPETC.)




1. Introducao

CARTOGRAFIA
DIGITAL

GEOPROCESSAMENTO

ANALISE
ESPACIAL




1. Introducao

AMBIENTE

ACOES

TOMADA
DE
DECISAO

MUNDO
REAL




2. Agcoes

ACOES

TATICAS

(Visando ao
curto prazo,
o dia-a-dia)

ESTRATEGICAS

(Visando ao
meédio e ao longo
prazos)



3. Tomadas de Decisao

NIVEIS
PROPRIETARIOS,
- T’#’ TECNICOS
'r-&_’-. 19 v
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INDUSTRIAS,
REVENDAS,

COOPERATIVAS
ETC.




3. Tomada de|Decisoes

NIVEIS GOVERNOS
(MUNICIPAL, ESTADUAL E
FEDERAL)

| (*) PESQUISA




4. Informacoes




4. Informacoes

SISTEMA DE INFORMACOES
GEOGRAFICAS

OS SIGS SAO UTILIZADOS PARA O
TRATAMENTO DOS DADOS DE NATUREZA
ESPACIAL, OBTIDOS Ne CAMPO OU
REMOTAMENTE

OS SIGS FUNCIONAM COMO MEIO PARA A
INTEGRACAO DE DADOS ESPACIAIS
ADQUIRIDOS EM TEMPOS DIFERENTES E
EM DIFERENTES ESCALAS E FORMATOS




4. Informacoes

ANALISE ESPACIAL

SISTEMAS DE INFORMACOES GEOGRAFICAS - SIGs

- ANALISES
- MODELAGENS
- SIMULACOES DE CENARIOS




4. Informacoes

Analises

% Correlagcdes entre variaveis

NX>=0Z2mMmAOIBVOOO0O

Grafico de

Tabulacao ~
correlacao

cruzada
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4. Informacoes

Analises
% Interpolacao de dados;
2 Uso de Geoestatistica.

Teores Provaveis




4. Informacoes

GEOESTATISTICA

DADOS EM GRADE  m==) TECNICAS DE INTERPOLACAO




4. Informacoes

% GERACAO DE VALORES ESTIMADOS EM
REGIOES NAO AMOSTRADAS.




. Ihformacoes

A PARTIR DOS VALORES
ESTIMADOS E DAQUELES
JA CONHECIDOS E
POSSIVEL SE UTILIZAR DE
TECNICAS DE GERACAO DE
SUPERFICIES.



5. Dados




5. Dados

IMAGENS




5. Dados




5. Dados

POSICIONAMENTO POR SATELITES

GPS (EUA.)
GLONASS (RUSSIA)
GALILEO (UE.)
COMPASS (CHINA)




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - CAMPO

SISTEMAS DE POSICIONAMENTO E NAVEGACAO
POR SATELITES

quantities: position in three dimensions (X, ¥, Z)and GPS time (T).




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - CAMPO
SISTEMAS DE POSICIONAMENTO POR SATELITES

GPS Nominal Constellation
24 Satellites in 6 Orbital Planes
4 Satellites in each Plane

20,200 km Altitudes, 55 Degree Inclination




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - CAMPO
SISTEMAS DE POSICIONAMENTO POR SATELITES




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - CAMPO
SISTEMAS DE POSICIONAMENTO POR SATELITES




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - CAMPO
SISTEMAS DE POSICIONAMENTO POR SATELITES




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - IMAGENS







5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO --"1TMAGENS
IMAGENS AEREAS
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5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - IMAGENS
IMAGENS ORBITAIS




5. Dados

GEORREFERENCIAMENTO - IMAGENS
IMAGENS ORBITAIS

Banda 1 Banda 2
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.': Earlthri:tmi dos Instrumentos imageadeores / Characteristics of the Imaging Instruments

CCD CAMERA WFI IR-MSS

* Bandas espectrais / Spectral bands
0.51 - 0.73 um (pan) 0.50 - 1.10 um (pan)
.45 - 0.52 um 1.55 - 1.75 um
(.52 - 0.59 um 2.08 - 2.35 um
0.63 - 0.69 um 0.63 - 0.69 um 10.40 - 12.50 um
0.77 - .89 um (.77 - (1.89 um

* Campos de visada / Field of view 83" 60 ° 88"

Resolugio espacial / Spatial resolution 20m 260m 30m
(160m termal/thermal)

* Largura da faixa imageada / Swath width 113 km 890 km 120 km

Capacidade de apontamento do espelho /
mirror pointing capability +32°

" Resolucio temporal /
Temporal resolution 20 dias com visada vertical
(3 dias com visada lateral)
20 days nadir view 5 dias / days 206 dias / days
(3 days revisit)
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5. Dados

Exemplo:

“Efelto da variacao das escalas
temporal e espacial na avaliacao
da fragmentacao da Floresta
Amazonica, em Rondonia”



5. Dados

Exemplo :
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Componentes do sistema

W

%

b

0%

b

AN ]

b

%

b

%

Aeronave
%) Autogiro

Computador portatil w—
2 Interligacao do sistema e funcionamento do software

Camera digital
4 pararegistro fotografico dos eventos cadastrados

GPS
% para georreferenciamento dos eventos

Software de navegacéo
% controla a navegacao, a camera e o GPS




Sistema de navegacao

#! TRN - GeoMonitor 1.0 [Projeto 2]

jaz  Hotaz  Monitoramentoz  Coberturaz

v EztradaZ zhp
v Talhao.zhp

Al
Mo 24080377

T 7,484, 16060
Drata; 29412001
Hara: 3:30:44

b enzagem:




Registodeeventos
/)

Localizagcdo da Registro da
aeronave (GPS) localizacao

Identificagdo Localizagao Registro WAO T Fechamento
do evento do evento Imagem do evento
SIM

_ Tomada de
Base cartogréfica imagem

da area



Eventos

.
N

Criacdo de um banco de dados de
eventos georreferenciados com
documentacéao fotografica.

%z  Permite:

% Incluséao, edicao, exclusao e
consultas aos eventos registrados

Inclusdo de Movo Eyento

C. Cupirn [extensdo de danos)

[, Elazmo
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Vantagens do sistema

Monitoramento terrestre:

o alto custo operacional

e exige muita mao-de-obra

e ineficiencia

e lentidao na obtencao de respostas

Monitoramento aereo:
 Investimento maior inicial ¢/ custo
operacional menor
 Eficiente (cobertura total)
e Rapidez na coleta e processamento  Decisao

das informacoes =) mais
rapida



6. Exemplos

IMPACTOS AMBIENTAIS RELACIONADOS A PRODUCAO ANIMAL INTENSIVA

CONTAMINACAO DOS RECURSOS HIDRICOS.



6. Exemplos

COMPATIBILIZACAQ ENTRE PRODUGAO RURAL E CONSERVACAO AMBIENTAL




6. Exemplos

USO DE UM SISTEMA DE INFORMACOES GEOGRAFICAS NA ANALISE DE
DISTRIBUICAO DO VEADO-CAMPEIRO (Ozotoceros bezoarticus) NO
PARQUE NACIONAL DAS EMAS, GO

(FRUTUOSO & VETTORAZZI, 1999)

Min x =274 A el

Min y - T968 Max y = 8024
Maior

Probabilidade

Meédia
Probabilidade

Menor
Probabilidade
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Tabela 5 - Distribuiga .
o cgundo os valores de pixels do mapa de

proba

] Max x = 318
Max x = 318 T

in v ~ TOOK
" ; ! Kilometers

Grid

18.26

Figura 12 - Superposigdo dos dados do levantamento aéreo, com o mapa de probabilidade

de ocorréncia, reclassificado em trés faixas de probabilidade
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6. Exemplos

DISTRIBUICAO ESPACIAL DA CAPIVARA (Hydrochoerus hydrochaeris)
EM FUNGAO DA PAISAGEM NA BACIA DO RIO PIRACICABA, SP

(FERRAZ & VERDADE, 2004)

o Presenga

o Auséncia

Probabilidade
Alta

Il Média
Baixa
Muito baixa

I Nula




6. Exemplos

CONSERVACAO DE RECURSOS HIDRICOS E FLORESTAIS
(IPEF, 2002)




6. Exemplos

CONSERVACAO DE RECURSOS HIDRICOS E FLORESTAIS




6. Exemplos

CONSERVACAQ DE RECURSOS HIDRICOS E FLORESTAIS

78145000




/. Consideracoes Finais

INFORMAGD) °
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